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wydolnoŖci ruchowej z 
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zakresu ļwiczeŌ

Uaktywnienie ruch·w 
koŌczyn lub 

definiowanie ich 
lokalizacji wzglńdem 

rehabilitowanego 
ukġadu ruchu

Wprowadzenie psycho-
stymulacji poprzez 

zastosowanie wirtualnej 
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Adaptacyjne 
sterowanie poziomem 
obciĺŤenia poprzez 
analizń napińcia 
mińŖniowego, 

miostymulacjńoraz 
pomiar siġy i zakresu 

ruchu
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predefiniowanych 
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wymiarowych 
wykorzystujĺce 
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ÅWYTYPOWANIE ZESPOĠĎWUKĠADU RUCHU CZĠOWIEKA, KTĎRE PODCZAS WYKONYWANIA ĻWICZEŋ 

POWINNY POZOSTAWAĻ UNIERUCHOMIONE

ÅOKREŕLENIE ZAKRESU RUCHUZESPOĠĎW UNIERUCHAMIAJĹCYCH CIAĠO

ÅOKREŕLENIE SPOSOBU NAPŃDUWŃZĠĎW KINEMATYCZNYCH

ÅOKREŕLENIE UKĠADU SENSORYCZNEGOZAMYKAJĹCEGO ZWROTNE SPRZŃţENIE POĠOţENIOWE W 

UKĠADZIE STEROWNIA URZĹDZENIA

ÅZASTOSOWANIE ELEMENTĎW ZAPEWNIAJĹCYCH BEZPIECZEŋSTWO I KOMFORTPACJENTA
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